Programm in UVR16X2

Can-Adressen:
CAN 1=CMI

CAN 2 = UVR1611
CAN 3 = UVR16X2

Daten aus UVR1611 Can 2

=CAN 3

CAN Analog1(2/1)
T.Kessel VL

CAN-Prog_X2

|—e—————————e—{ Kesselvorlauf

CAN Analog2(2/2)
T.Kessel RL

Fe— | Kesselricklaul

Daten UVR16X2 zum CAN - Bus

[S1  THeizkreis VL

CAM Apalog1(3/1)

| —

T.Heizkreis VL

[52  THelzkrels RL

| o

CTAN Analog 2 (3/2)
T.Heizkreis RL

RAS aus DL-Bus UVR16X2 weiterleiten nach UVR1611

DL Eingang1{1/1)
T.Raum

R

RAS-DL

CAN Analog 3 (3/3)

Freigabe Funktion
Freigabe Pumpe
Freigabe Mischer

Anf. Solltemp.
Vorlaufsolltemp.
Eff. Raumsolltemp.

>?_Iﬁaunfmga"9 LY |—\: WW. Vorrang Heizkreispumpe [—
Raumtemp. Mischer AuffZu |~
[S1 THeizkreis VL |-+——— Vorlauftemp. Mischer 0 - 100% —
[S5  TAuRen }e——e— Aulentemp. Wartungsbetr. |—
— Ext. Schalter Frostschutzbetr. —
— Status Zeitbed. Vorhaltezeit —
— Raumsaolltemp.
—{ Kalenderbetriebsart
— Kalenderraumsolit.
1
— Freigabe Funktion Anforderung —

> Kesselvorlauf

|

|

Anforderungstemp,
Abschalttemp
Solltlemp. Anforderung
Solltemp. Abschaltung
Erzeugertemp.
Maximaltemp. Erz.




